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Odzyskiwanie przestrzeni zajmowanej przez samochody
dla zrownowazonych srodkow transportu

2015

Uczelnia Lokalizacja @
Uniwersytet Autonomiczny w Barcelonie (UAB) Podmiejska. 20 km od Barcelony

Kraj Wielkos¢
Hiszpania 40,000-50,000

Struktura organizacyjna mobilnosci ch
Zespot ds. mobilnosci

@ Podsumowanie

Uczelnia realizuje polityke zwigzang z zwiekszeniem przestrzeni dedykowanej transportowi publicznemu,
rowerzystom i pieszym, przy jednoczesnym ograniczeniu przestrzeni dostepnej dla samochodow.

7//? Cele @ Interesariusze

Nadanie priorytetu niezmotoryzowanym formom Obecnie niedostepne.
transportu w redystrybucji przestrzeni kampusu.

@ Wstep

Obecnie niedostepne.
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Odzyskiwanie przestrzeni zajmowanej przez samochody dla

zrownowazonych srodkow transportu
2015

W ramach Planu Mobilnosci UAB promowane s3
srodki transportu alternatywne do samochodu i
bardziej racjonalne wykorzystanie samochodu.
Wsrod innych dziatan promocyjnych,
sprawiedliwy podziat zasobow, a bardziej
konkretnie - przestrzeni, nabrat charakteru
polityki  referencyjnej, nadajgcej priorytet
srodkom transportu w zaleznosci od ich
przyjaznosci  srodowisku,  efektywnosci i
neutralnosci. W powyzszym wzgledzie celem
polityki uczelni jest zapewnienie przestrzeni
transportowi  publicznemu, rowerzystom i
pieszym, przy jednoczesnym, o ile to mozliwe,
dazeniu do ograniczenia przestrzeni dostepnej
dla samochodow.

Powyzsza sytuacja ma miejsce w przypadku
terendw otaczajacych Calle Can Margans i
Calle de l'Aberda w potnocnej czesci kampusu,
gdzie nieograniczony dostep samochodow i
brak jakichkolwiek form kontroli, w potgczeniu
z niezdyscyplinowanym uzytkowaniem,
doprowadzit do  masowego  zajmowania
przestrzeniiograniczonego dostepu dla pieszych,
0sOb o ograniczonej mobilnosci i rowerzystow
w  bezpiecznych warunkach. Ograniczenie

Wskazniki

dostepu pojazdow i reorganizacja przestrzeni
uczynita powyzsze tereny bardziej atrakcyjnymi,
przyjaznymi, bezpiecznymi i praktycznymi w
odniesieniu do roznych realizowanych na nich
dziatan.

Powyzsze dziatanie oparto na szeregu strateqii,
ktorych celem byto:

e Ograniczenie natezenia ruchu i predkosci na
drodze ograniczenia dostepu dla pojazdow
prywatnych  (za  wyjatkiem  pojazdow
uprzywilejowanych, dostawczych i stuzb
ratunkowych) poprzez montaz barierki
kontrolnej.

» Reorganizacja przestrzeni miejskiej.

e Ograniczenie liczby miejsc na parkingach
strzezonych przy budynkach znajdujgcych
sie na tym obszarze.

Powyzsze dziatanie wpisuje sie w 6. kierunek
strategiczny Planu Mobilnosci, zwigzany =z
promocjg bardziej racjonalnego wykorzystania
samochodow prywatnych.

Przestrzen przeznaczona dla rowerzystow, pieszych i na miejsca parkingowe.

(2 Wyniki

Dziatanie powyzsze pozwolito na racjonalizacje wykorzystania pojazdow prywatnych, poprawe
bezpieczenstwa na tym obszarze, udoskonalenie procesu zarzadzania towarami i ustugami oraz
zapewnienie wiekszej przestrzeni pieszym i rowerzystom.

Koszt

90.000,00 EUR.

@ Finansowanie

Budzet UAB.



Odzyskiwanie przestrzeni zajmowanej przez samochody dla
zrownowazonych srodkow transportu

F Ustalenia

Pomimo jednoznacznych argumentow za zrownowazeniem i bezpieczerstwem, ograniczanie “nabytych
praw” kierowcow zawsze spotyka sie z oporem. Ograniczenie tego oporu w najszerszym mozliwym
zakresie oraz zagwarantowanie minimalnego poziomu akceptacji nowej sytuacji wymaga wczesniejszego
poinformowania zainteresowanych stron, wykrycia ewentualnych nieoczekiwanych dysfunkcji,
poszukiwania alternatywnych rozwigzan i negocjowania ich realizacji.

Elementy graficzne

Rys. 1. Przed i po zakonczeniu realizacji projektu

Rys. 2. Przed | po zakoriczeniu realizacji projektu

@ Linki & Osoba do kontaktu

http://appbuses.accessibilitat-transports.uab.cat/ Rafael Requena
Menedzer UAB ds. Mobilnosci
rafael.requena@uab.cat

2015
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